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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Elementy automatyki

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Inzynieria srodowiska 4/7

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow
ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
18 10

Cwiczenia Projekty/seminaria

0

Liczba punktow ECTS

3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
prof.dr hab.inz. Andrzej Urbaniak dr inz. Rafat Brodziak

Wymagania wstepne
1. Podstawowe wiadomosci z zakresu matematyki, fizyki i inzynierii elektrycznej

2. Umiejetnos¢ efektywnego wykorzystania wiedzy z zakresu analizy matematycznej i fizyki (rozumienie
zjawisk fizycznych bedgcych podstawg budowy czujnikéw )

3. Swiadomos¢ koniecznosci ciagtego aktualizowania i uzupetniania wiedzy i umiejetnosci.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom wiedzy z teorii sterowania jako nauki systemowej. Rozwijanie u studentéw
umiejetnosci identyfikacji i opisu dynamiki prostych obiektéw i proceséw. Przeprowadzanie analizy
jakosciowej uktadu regulacji. Zapoznanie studentdw z gtéwnymi elementami automatyki (regulatory,
sensory). Wskazanie kierunkéw rozwojowych wspoétczesnych systemdw sterowania

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. Student zna podstawowe pojecia stosowane w teorii regulacji i sterowania - [K_W02]

2. Student zna zasady opisu | projektowania prostych uktadéw przetaczajgcych - [K_WO02,K_WO07]
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3. Student zna podstawy matematycznego opisu dynamiki obiektow i proceséw w inzynierii Srodowiska
- [K_W02,K_W07]

4. Student poznaje zasady regulacji automatycznej i kryteria oceny jakosci uktadéw regulacji -
[K_W02,K_WO07]

5. Student rozumie dziatanie regulatoréw i podstwowych typoéw sensoréw - [K_WO07]
6. Student zna podstawy komputerowych systemow sterowania - [K_WO07]

Umiejetnosci
1. Student potrafi zaprojektowaé prosty uktad sterowania z wykorzystaniem uktaddw logicznych, -
[K_U15]

2. Student opisuje obiekty i procesy za pomocg charakterystyk czasowych i czestotliwosciowych , -
[K_U09]

3. Student potrafi oceni¢ stabilnos¢ liniowego uktadu regulacji - [K_U10]

4. Student wyjasnia dziatanie podstawowych czujnikdw: temperatury, poziomu, przeptywu i ciSnienia -
[K_U09]

Kompetencje spoteczne
1. Student rozumie potrzebe pracy zespotowej w rozwigzywaniu problemoéw teoretycznych i
praktycznych. - [K_K03, K_K04]

2. Student docenia znaczenie wspodtpracy technologéw, automatykow i informatykéw w celu
efektywnego wdrazania nowoczesnych rozwigzan w zakresie automatyzacji - [K_KO07]

3. Student widzi koniecznos¢ systematycznego pogtebiania i rozszerzania swoich kompetencji - [K_K01]

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Wyktad: zaliczenie w formie pisemnej z zakresu obejmujacego catosc wyktadu

- pytania teoretyczne (do 10) o réznej wartosci punktowej
- prosty przyktad obliczeniowy z zakresu uktaddéw przetgczajacych oraz badania stabilnosci

Ocena: skala punktowa: propozycja oceny; oglad prac - ewentualnie czes¢ ustna (tylko w przypadku
uzyskania min. 33% punktoéw):

Wynik:
do 50% niedostateczny (F)
51%-60% dostateczny

61%-70%  dostateczny plus
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71%-80% dobry
81%-90% dobry plus
od 91% bardzo dobry

Laboratoria:

? zaliczenie na podstawie aktywnosci na zajeciach
? ocena przygotowania do poszczegdlnych ¢wiczen
? opracowanie sprawozdan z przeprowadzonych badan

Tresci programowe

-Podstawowe pojecia teorii sterowania i regulacji. Podstawy uktadéw przetaczajgcych. Opis dziatania
uktaddw przetaczajgcych z wykorzystaniem algebry Boole?a. Minimalizacja funkcji przetaczajacych.
Projektowanie uktadow przetgczajgcych z wykorzystaniem elementéw NAND, NOR. Przyktady
projektowania prostych uktadéw przetaczajacych.

Liniowe uktady sterowania ciggtego. Opis dynamiki proceséw w dziedzinie zmiennej czasu, w dziedzinie
operatorowej i czestotliwosciowej. Charakterystyki UAR.

Stabilnosc¢ i wskazniki jakosci regulacji. Schematy blokowe i ich przeksztatcanie. Klasyfikacja uktadéw
regulacji.

Regulatory ich charakterystyki i dobér nastaw.
Czujniki i przetworniki pomiarowe wybranych wielkosci fizykochemicznych.

Nieliniowe uktady automatycznej regulacji (metoda funkcji opisujacej, metoda ptaszczyzny fazowej).
Podstawy komputerowych systemdw sterowania.

Metody dydaktyczne
Wyktad z prostymi przyktadami obliczeniowymi. Prezentacje multimedialne.
Literatura

Podstawowa
1. Urbaniak A., Podstawy automatyki, Wyd. PP, Poznan 2007 (wyd. Il1)

2. Dorf R.C., Bishop R.H., Modern control systems, Addison Wesley, 1995

Uzupetniajaca
1. Findiesen W., Technika regulacji automatycznej, WNT, Warszawa 2006 r.

2. Klimasara W.J,, Pitat Z., Podstawy automatyki i robotyki, WSiP, Warszawa 2006r



POLITECHNIKA POZNANSKA

pl. M. Sktodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

Bilans nakfadu pracy przecietnego studenta

EUROPEISKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 40 3,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 28 2,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 12 1,0

zajec¢ laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)*

1 . sy 2 . s . o
niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnosci




